
Nouveau contrôleur 2 AXES   
 
 

Période de sauvegarde positions : 1 an 

La sauvegarde des positions absolues des moteurs permet 
d’éviter une initialisation des moteurs à chaque mise hors-
tension du contrôleur. 
La consommation du circuit de sauvegarde des positions abso-
lues a été réduite. La durée de sauvegarde des positions abso-
lues, lorsque le contrôleur est hors-tension, passe maintenant à 
1 an. 

En utilisant es fonctions 
d’interpolation linéaires ou 
circulaires, les sorties utili-
sateurs peuvent être acti-
vées ou désactivées pen-
dant le déplacement et 
sans arrêter le robot. 
 
 
 

Limitation de couple 

Le couple moteur de chaque 
axe peut être limité avec la 
commande DRIVE ( + op-
tions), permettant de contrô-
ler plus facilement des appli-
cations d’insertion. 
 

Fonctions MULTI-TACHES 

Jusqu’à 8 tâches simultanées peuvent être exécutées. En com-
plément, un programme SEQUENCE permet de gérer des en-
trées / sorties indépendamment du programme robot. Ce pro-
gramme SEQUENCE peut être exécuté allors que lle robot se 
trouve dans le mode manuel 

Extensions du nombre d’axes : option YC-LINK 

Il est possible de relier  des contrôleurs SR1-X au contrôleur 
RCX222, pour étendre le nombre d’axes pilotables. 
Si nécessaire, il est possible de contrôleur jusqu’à 8 axes, dont 
6 simultanément. 

Contrôle des sorties pendant le déplacement 

Contrôleur 2 axes compact et hautes performances 

Ce nouveau contrôleur 2 axes hérite des performances de la 
série RCX. Encombrement réduit, léger, et design compact : 
hauteur 210mm, poids 2.8kg.  
 
Il est néanmoins possible de l’utiliser pour rester compatible 
avec l’ancienne génération de type DRCX 




