
Nouveau contrôleur 4 AXES   
 
 

RCX141 et RCX142 réunis en 1 seul contrôleur 

Il est possible de piloter des PHASERs (axes à moteur li-
néaire) , des SCARA, des FLIPs et des robots cartésiens avec 
un seul et même contrôleur : par exemple un axe Z (vis à billes) 
monté sur un robot cartésien XY de type PHASER (moteur 
linéaire). 
 

Période de sauvegarde positions : 1 an 

La sauvegarde des positions absolues des moteurs permet 
d’éviter une initialisation des moteurs à chaque mise hors-
tension du contrôleur. 
La consommation du circuit de sauvegarde des positions abso-
lues a été réduite. La durée de sauvegarde des positions abso-
lues, lorsque le contrôleur est hors-tension, passe maintenant à 
1 an. 

Interpolation circulaire 3D 

Des interpolation linéaire et circulaires 2D et 3D sont possibles. 
Le contrôleur RCX240 est idéal pour des applications de suivi 
de trajectoires. Ces opérations d’interpolation ont été amélio-
rées. Les applications de suivi de trajectoires peuvent être plus 
rapides, tout en étant plus précises. 

Contrôle des sorties pendant le déplacement 

En utilisant es fonctions 
d’interpolation linéaires ou 
circulaires, les sorties 
utilisateurs peuvent être 
activées ou désactivées 
pendant le déplacement et 
sans arrêter le robot. 
 
 
 

Fonction de vérification de zone 

Cette fonction permet d’activer une sortie lorsque le robot ren-
tre dans une zone prédéfinie, et ce indépendamment du pro-
gramme robot. 4 zones peuvent ainsi être crées. 



Limitation de couple 

Le couple moteur de chaque 
axe peut être limité avec la 
commande DRIVE ( + op-
tions), permettant de contrô-
ler plus facilement des appli-
cations d’insertion. 
 

Synchronisation d’axes 

Grâce à la fonction DUAL DRIVE, il est possible de synchroni-
ser 2 axes, pour des application utilisant des charges lourdes, 
ou de très grandes longueurs de déplacement. 

Fonctions MULTI-TACHES 

Jusqu’à 8 tâches simultanées peuvent être exécutées. En com-
plément, un programme SEQUENCE permet de gérer des en-
trées / sorties indépendamment du programme robot. Ce pro-
gramme SEQUENCE peut être exécuté allors que lle robot se 
trouve dans le mode manuel 

Contrôle de 2 robots, ou axes auxiliaires 

En déclarant un robot principal et un robot auxiliaire, des appli-
cations utilisant 2 robots indépendants peuvent être facilement 
mis en œuvre. 

Options variées, extensions possibles 

Il est possible d’ajouter jusqu’à 4 cartes d’extension. Ces cartes 
peuvent être des cartes d’entrées / sorties, des cartes de bus 
de terrain (PROFIBUS, DEVICE NET, ETHERNET et CC 
LINK), et les toutes nouvelles cartes vision & tracking (iVY 
SYSTEM et iVY TRACKING). 

Extensions du nombre d’axes : option YC-LINK 

Il est possible de relier  des contrôleurs SR1-X au contrôleur 
RCX240, pour étendre le nombre d’axes pilotables. 
Si nécessaire, il est possible de contrôleur jusqu’à 8 axes, dont 
6 simultanément. 




