YK 180 .220X
Longueur de bras 1801220 mm  Charge maxi 1kg

new.mat@wanadoo.fr
Modele YK180 YK220 @ YA M A H A
T Longueur l:.vras Timm 111mm
Angle motation oy
Longueur bras 108mm
Soacifications Ry Angle mtation T 1w
Axe Z Courge 100
" hxeR | Angle rotation | 180
Az SO
Axa Y o
Muataur oo Z ey
Axe R oW
X, ¥ combinés 3 | 3 Tmis
Vitesse maximum Poier 2 1.0mis
Axe R 1700° /' s
Axas XY £ 0.01 mm
Répélabilite Poe 2 * 0.01mm
Axa R *ome
Charge Max. kg
Cycle standard {avac charge 0.1Ka) 0385 | 0,381
Moment dinerte maxi. sur R 0.1 kafems
Cables utilisateur 0.12q = & conducleurs
Tubes ulilisateur B3 x2
Limitaticn des mouvements Limdtation sofl + Limilalon mécanague (X ¥, 2}
Cable robot Standard 3.5m Opticn: 5m, 10m
Alimentation contréleur RCK142
Poids Thg | Thy

YK180-YK220
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Nous nous réservons le droit de changer tout ou partie de ce produit, sans préavis.



